AVRIL-JUIN 1924 XEEL 65

DESENGAGEUR ELECTRIQUE POUR SIGNAUX
SYSTEME BREVETE A.C.E.C.

656.25
INTRODUCTION. actionnés par les organes des appareils dont le fonction-
nement doit permettre la mise au passage du signal.
Le désengageur est un accouplement électrique Les cas d’application du désengageur sont nom-
intercalé dans la transmission d’un signal. breux ; nous en décrirons quelques-uns dans la suite.
L’un des deux groupes d’organes constituant ’accou- Rappelons d’abord qu’'un bon accouplement élec-

3

plement est relié a la transmission actionnée par le levier trique doit satisfaire aux conditions suivantes:

1. Il doit étre étanche car il est placé sans protection
spéciale sur un sémaphore, ses organes intérieurs
doivent étre a I’abri des insectes, de la poussiére et
de la pluie. 5

2. Il doit étre peu encombrant pour ne pas sortir du
gabarit et ne pas surcharger le sémaphore. Il y a
parfois deux et méme trois appareils sur le'méme

de manceuvre du signal, I'autre, est relié a la palette, au

moyen d’un levier et de la tringle ou des fils de commande.
Les deux groupes d’organes peuvent étre rendus

solidaires par un dispositif comprenant un électro-aimant. Fig. 2 2297

On congoit que le passage du courant dans cet
électro, et, par conséquent, la possibilité de la mise au 3. L’entretien doit étre commode, le graissage facile.
passage de la palette, peuvent étre subordonnés a diverses Le désengageur est, en effet, souvent placé dans de
conditions. Celles-ci sont réalisées trés aisément, par petites gares ou en pleine voie sur des avertisseurs.
simple interposition, dans le circuit électrique, de contacts D’autre part, le personnel chargé de I’entretien est
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peu nombreux; c’est souvent un manceuvre quel-
conque qui est chargé du graissage.

4. Le désengageur doit étre robuste, afin de pouvoir
résister aux chocs causés par la remise a ’arrét de
la palette.

5. Les piéces doivent étre interchangeables pour faci-
liter les réparations sur place.

6. Un appareil gauche, c’est-a-dire attaqué par la
transmission a gauche, doit étre facilement transfor-
mable en un appareil droit, c’est-a-dire attaqué par
la transmission a droite. /

7. Le désaccouplement doit étre assuré, _o%azo
P’électro n’est pas sous courant. Il ne faut pas \_nnm,
par suite du magnétisme rémanent, I’armature vimwm
étre maintenue au collage.

8. Lorsque la palette a été mise au passage, Nm\\el
produit par son poids sur la tringle de commande,
se reporte sur les organes de l’accouplement. Il est

Fig. 3 2208

nécessaire que ces organes soient combinés de fagon
que Peffort exercé sur le dispositif commandé par
I’'armature de I’électro soit minime et n’empéche pas
le désaccouplement de se produire lors de la désex-
citation de 1’électro.

9. La consommation de courant doit étre trés faible.

L’appareil doit pouvoir fonctionner un temps assez
long avec 2 ou 3 éléments de pile, genre Leclanché.
Il est évident que, dans la plupart des cas, on ne pcut
songer & amener au poste de commande un transport

Fig. 4 2299

de force pour l'actionnement de quelques désen-
gageurs, ou faire usage d’accumulateurs qui exigent
des soins fréquents et des appareils pour la charge.

10. Le collage de ’armature de l’électro doit étre pro-
duit mécaniquement lorsque le levier entraineur est
remis a I'arrét; car la faible puissance de I'électro
ne permet une attraction convenable que lorsque
I’armature est collée contre les noyaux des bobines.

11. Au début de la manceuvre du levier de commande,
et pendant que le levier entraineur décrit un angle de
quelques degrés, I’armature de I’électro doit rester au
collage afin de permettre un certain réglage de la
transmission. Le levier, continuant sa course, libére
alors ’armature et attaque ensuite, si 1’électro est
excité, le mécanisme relié a la palette. Le bon fonc-
tionnement de l’appareil exige donc une certaine
course a vide.

12. Des électros mobiles avec un des deux groupes
d’organes constituant l’accouplement et, par consé-
quent, les connexions souples, doivent étre proscrits.
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13. Lorsque la palette est retombée a I’arrét par suite
de la désexcitation de 1’électro, et pendant que le
levier de manceuvre est encore renversé en cabine,
il doit étre impossible de remettre, a la main, le signal
au passage en tirant sur la tringle de commande de
la palette.

14. L’appareil doit porter un dispositif qui permet de
rendre solidaire les deux groupes d’organes de
I’accouplement en cas de dérangement de la partie
électrique. Le désengageur devient ainsi un accouple-
ment mécanique direct.

15. 11 est nécessaire de protéger I’appareil contre les
effets de la foudre, dans le cas oi1 I’électro est relié

a la cabine par fil aérien.

Le désengageur breveté par les A.C.E.C. remplit
toutes ces conditions.

DESCRIPTION DE L’APPAREIL

Le désengageur ou slot électrique est représenté
schématiquement figures 6 a 10. Les fig. 6 et 7 montrent
I’appareil de face et de profil, au repos. Les fig. 8, 9 et
10, montrent I’appareil dans les diverses phases du fonc-
tionnement.

Le levier entraineur 1, actionné par la commande
mise sous la dépendance du signaleur, tourne autour de
I'axe 2; ce levier 1 porte un taquet d’entrainement
rapporté 3, qui travaille en combinaison avec I’accoupleur
8 dont il sera question plus loin et un galet 4 qui agit
sur le levier 21 dont il sera également parlé plus en détail
ci-aprés.

Le levier entrainé 5, en relation avec la tringle de
commande de la palette, tourne autour de I’axe 6 ; ce levier
porte, articulée en 7, la piéce d’accouplement 8, qui pré-
sente, en 9, un redan d’entrainement; d’autre part, la
piéce 8 est articulée en 10 a une biellette 12 qui est elle-
méme articulée en 13 au balancier 14. Les axes 2, 6 et
10 sont dans le prolongement ’'un de 'autre. Le balancier
14 peut tourner autour de I’axe 15, et son extrémité libre
16 vient, au repos, en-dessous du demi-axe 17 solidaire
de P’armature 18 de I’électro-aimant fixe 20. Un contre-
poids 19, faisant corps avec la méme armature 18, sert a
produire le décollage de o.m:m-nr lorsque I’électro 20 est
désexcité et que, d’autre part, I’armature est libérée par le
galet 25 du levier 21. Le levier 21, mobile autour de I’axe
fixe 23, porte, en 22, un plan incliné travaillant en combi-
naison avec le galet 4 du levier entraineur 1 et, en 24, un
contrepoids ou un ressort qui tend a pousser le levier 21
vers la droite et, par suite, a coller I’armature 18 contre
les noyaux de I’électro 20, si le galet 4 le permet,

FONCTIONNEMENT

L’appareil, constitué ainsi qu’il vient d’étre indiqué
et se trouvant au repos, fig. 6 et 7, supposons que 1’élec-
tro 20 étant excité, le levier entraineur 1 soit actionné.

Dans la premiére partie de sa course, fig. 8, ce levier
1, par l'intermédiaire du galet 4, agissant sur le plan
incliné 22 du levier 21, repousse ce dernier vers la gauche,
de sorte que le galet 25 libére ’armature 18. Cette der-
niére reste au collage, puisque I’électro 20 est excité.
Dans ces conditions, le balancier 14 est immobilisé par le
demi-axe 17 ; 'axe 13 est fixe, de méme que I’axe 10.

Le levier 1 continuant sa course, son taquet 3 vient
buter contre le redan 9 de I’accoupleur 8, entraine celui-ci

et, avec lui, le levier 5 qui le porte, ce qui améne la
palette au passage, voir fig. 9.

Si, pour une cause quelconque, I’électro 20 ne regoit
plus de courant, le contrepoids 19 décolle, entraine ’arma-
ture 18 de cet électro et, avec elle, le demi-axe 17 qui, en
tournant, libére le balancier 14, fig. 10.
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Sous I’effort
exercé par la pa-
lette, donc par le
levier 5 sur I’ac-
coupleur 8, le ta-
quet 3 restantfixe,
la piéce 8 tourne
autour de I’axe 7.
La biellette 12,
avec l'axe 10 et
le balancier 14, se
déplacent vers le
haut. Le redan 9
échappe alors au
taquet 3 de sorte
que I’accoupleur 8
et le levier 5, sous
I'effort de la pa-
lette, retombent
dans leur position
primitive, ce qui
raméne le signal a
Parrét.

Si l'on sup-

pose  maintenant
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que le levier 1%est ramené par le signa-
leur dans sa position normale, le levier
21, au moment ol le galet 4 dépasse le
plan incliné 22, est repoussé vers la
droite grice a son contrepoids 24, de
sorte que sous l'action du galet 25,
'armature 18 est ramenée au collage.

Supposons qu’au moment oil le
levier 1 est manceuvré, I’électro-aimant
20 ne soit pas excité. Dans ce cas, le
demi-axe 17 tourne dés que le galet 25
a libéré I’armature 18, en raison de la
poussée exercée par le galet 4 sur le
levier 21. Le balancier 14 est donc
libéré et, au moment out le taquet 3
attaque le redan 9, ’accoupleur 8 tourne
autour de I'axe 7 sans faire bouger le
levier 5, maintenu dans sa position par
le poids de la palette. L’appareil se
trouve, en fin de compte, dans la situa-
tion représentée fig. 10.

En 26 et 27 est prévu un dispo-
sitif, dont le but est d’empécher toute
remise intempestive de la palette dans la
position « PASSAGE », lorsque I’accou-






