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a) Echelle.

Comment représenter sur un papier, une vitesse, un
temps, un espace parcouru. Ouvrons une carte routieree
Nous savons comment calculer la distance réelle qui sépare
deux localités de la carte.

Dans un coin de la carte figure 1'échelle des distan-
ces. Exemple: 1 cm de la carte = 2 yéals. On mesure
entre 1es 2 points représentant les 2 localités de la car-
te: 10 cm., On en déduit la distance réelle : 10x 2 = 20

Kme
re prése es
emp caracté ch
uss échells
1l ym: he e représenté par 1 cme.
4k m: he e représentés par¥d cm ® 4 cm
1 heure t ésentée par 2 ci
résentées par 5 x 2 = 10 cm.
Ile point de rencontre X &
stappelle le point zéro ou . a par
ce point que nous porterons [}
dont nous &allons parlere.
. pr en i se b gve mer l-
i rme
=
14é mm
verticales perpendiculaires X e ég
représentant les vitesses® aa si

E; F. On joint tous ce -
présente les vitesses.

o ® Re pr ion de espace

1ére méthode. L'espace parcouru est égal aun prodult
de la vitesse par le temps: Vv X t. le surface d'un rectan-
gle est égal & sa base X sa hauteur: b x h. En adoptant
tne base = t et une hauteur », l'espéce V X t serait repré-
senté par la surface du rectangle QAFG de la flgure 1le
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Remarque, Iles vitesses vl, v2 sont appelées géné-
ment vitesses linéaires vitesses circonférentielles

3,1, Vous Stes installé dans une voiture & l'arrét
(vitesse = zéro)e Ia voiture démarre et Bprés quelques
{pstants vous regardez j}'indicateur de vitesse, il indi-
que une vitesse v = 60 fneure (16,7 mfs ).
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Exarinons le prcbléme d p pr s. Accdoup
par une courroie des poulies de  anpe re connus
%0 o et D, = 120 mm, Désign ns s v tesses en
tours miﬁ. par N1 et R2. L ar A ommande 1
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Dans 1l'exenple numéricue aui nous condi
relation (2) si le rapport du ciamdtre de la gzrande
poulie & celui de la petite poulie est de 4, le
rapport du nombre de tours de la petite poui
nombre de tours de le grande poulie sera zus
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ies argze (200 mm et plus , forage de

5 mm dans la jente de la poulie, Ces

inés 2 1' vacuation de l'air qui en
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Bombage des poulies,

Afin d'assurer un guidag inu ac oie
sur la poulie, on donne & la e d jan 'un
des poulies, un profil bombé 9). e £
rappelle continuellement la c e v 'ax ans
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Digtance d'axe en axe,

une transmission par courroie fonctionne
il faut que la distance d'axe en axe des
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h -
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On adopte généralement un
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Fonctionrement,

Transmission par c@bles,

T 2asmIisSsSions var poulx

E
jeg

En général, les efforts s
c@ble, les poullies sont gafnie
éviter une usure trop rapide
des de c&ble sont disposées t
diamétre du c&ble., le diamet
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vient & dire que les vitesses des points P, Q et R sont
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Ies capes sont cozposées d'un galet
Ce galet reste irmmobile et roule tant qu
<pct avee la partie circulaire de la pie
animée d'un couvement circulelire continu

ul-ci sa

pr que 1lig - iz d Jla i
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ne se déplace pas tant
partie cylindrique de la came
3, 2, 1,16, 15, 14, 13, 12.
position qui'fait coincider
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Formation professionnelle

__ti LA STATIQUE.

CHAPITRE I : GENERALITES - LOIS

Les différents mouvement d'un corps.




Equ ib d rps.

Un 1livre sur la table reste immob
Un wagon peut étre lancé sur u

mouvement. I1 en sera de méme p our
une roue de vélo lancée sur la r cun
mouvement, le wagon uniquement on,
1'induit un mouvement de rotat une

combinaison de mouvement de rotat
Des 4 cas précités, le corps est
Mais 1le frottement mis a part,

état. On dit qu'ils sont en équi

L'inertie ou premiére loi de newton.

état de mouvement ou de repos ne S
livré a lui-méme. qui ne subit
équilibre. C'est le cas des quatre objets cités ci-dessus : un
livre sur la table, le wagon, 1'induit de moteur et la roue de
vélo. Abstraction toujours faite du frottement, aucun effet n'est

exercé sur l'état de mouvement du corps. si cette situation de
mouvement est effectivement modifiée, c'est qgu'une cause a cette
modification se trouve dans 1'ent un
équilibre, il ne s'exerce donc a 5 S
sur ce corps plusieurs forces ma bre

elles et ont donc une résult
mongolfiére qui est immobile dans



Notions de la force:

Le point d'application :

ir

Le sens :



in ] qr $

nt

Sur

une

tre qui doit &tre vaincue par nous Ssi
Cette force s'appelle le poids du

La direc

sens est

Son poin

Représentation d'une force.

La mesure des forces.



Dynamométre Leroy

Dyniomomeétre de Poncelet.
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Formation professionnelle

Deuxiéme loi de Newton. Loi fondamentale de la dynamigue.

) P . o

En conclu




CHAPITRE II : COMPOSITION ET DECOMPOSITION DES FORCES .

Introduction.

Forces concourantes.

. Résultante de 2 forces concourantes (fig.103)

Méthode graphique




Méthode analytigue :

F2
sin P

C 1;0%





















































































































































































































































































































































































































































































































